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1. Íàéòè ãåîìåòðè÷åñêîå ìåñòî òî÷åê (ÃÌÒ), óäàë¼ííûõ îò òî÷êèA(x0, y0)
íà ðàññòîÿíèè R:

à) A(5, 2), R = 3;
á) A(2,−3), R = 2;
2. Íàïèñàòü óðàâíåíèå ÃÌÒ, òàê ÷òî ñóììà ðàññòîÿíèé îò òî÷åêA(xA, yA)

è B(xB , yB) ðàâíî 2a. Íàéòè ýêñöåíòðèñèòåò ïîëó÷èâøåãîñÿ ýëëèïñà:
à) A(−3, 0), B(3, 0), a = 5;
á) A(−4, 0), B(4, 0), a = 5;
3. Íàïèñàòü óðàâíåíèå ÃÌÒ, òàê ÷òî ðàññòîÿíèÿ äî òî÷êè A(p/2, 0) è

ïðÿìîé l : x = −p/2 ðàâíî ïîñòîÿííîé âåëè÷èíå p/2:
à) p = 3; á) p = 4.
4. Íàïèñàòü óðàâíåíèå ÃÌÒ, òàê ÷òî ðàçíîñòü ðàññòîÿíèé îò òî÷åêA(xA, yA)

è B(xB , yB) ðàâíî 2a:
à) A(−13, 0), B(13, 0), a = 12;
á) A(−13, 0), B(13, 0), a = 5;
5. Çàïèñàòü óðàâíåíèå ïðÿìîé íà ïëîñêîñòè, ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷êó

C(x0, y0) ïåðïåíäèêóëÿðíîé âåêòîðó ~N = (A,B), åñëè

à) C = (2, 4), ~N = (−3, 5);

á) C = (−3, 1), ~N = (4, 6);
6. Çàïèñàòü óðàâíåíèå ïðÿìîé â ïðîñòðàíñòâå â êàíîíè÷åñêîé ôîðìå,

ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷êó C(x0, y0, z0) ïàðàëëåëüíîé âåêòîðó ~l, åñëè

à) C = (2, 5, 4), ~l = (3, 5, 2);

á) C = (−3, 6, 1), ~l = (−2, 1,−2);
7. Çàïèñàòü óðàâíåíèå ïëîñêîñòè â ïðîñòðàíñòâå, ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷-

êó C(x0, y0, z0) ïåðïåíäèêóëÿðíî âåêòîðó ~N , ãäå ~l = (m,n, k) � âåêòîð, ïà-
ðàëëåëüíûé ïðÿìîé l, åñëè

à) C = (2, 5, 4), ~N = (3, 5, 2);

á) C = (−3, 6, 1), ~N = (−2, 1,−2);
8. Çàïèñàòü óðàâíåíèå ïëîñêîñòè â ïðîñòðàíñòâå, ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷-

êó C(xC , yC , zC) ïåðïåíäèêóëÿðíî ïðÿìîé, çàäàííîé â êàíîíè÷åñêîé ôîðìå
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á) C = (−3, 6, 1),
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;

9. Çàïèñàòü óðàâíåíèå ïðÿìîé â ïðîñòðàíñòâå, ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷êó
C(xC , yC , zC) ïåðïåíäèêóëÿðíî ïëäîñêîñòè:

à) C = (−2, 1, 3), 2x− y + 5z − 6 = 0
á) C = (3,−6, 4), 3x+ 5y + 8z = 8


